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Pallet Foot — Paletten Ful}

Die Erkennung der Hohe eines Palettenstapels mit dem UniGripper kann auf verschiedene Weise
erfolgen. Es kann mit direkten Sensoren fiir die Hohenerkennung erfolgen, aber die haufigste Art,
wie wir die Funktionalitat implementieren, ist die Verwendung eines Suchful3es.

Der SuchfuB ist ein Zylinder, der unter die UniGripper-Platte abgesenkt wird und dabei nach der
Oberseite der Palette sucht. Durch das Erkennen, wann der Zylinder zusammengedrutickt wird, kann
die Oberseite der Palette berechnet und die erste Lage sicher aufgenommen werden.

Ful3 in Suchposition

FuB bei Nichtgebrauch

Technische Anderungen vorbehalten!
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